



















































































































































































	CAPA
	FOLHA DE APROVAÇÃO
	AGRADECIMENTOS
	ABSTRACT
	SUMÁRIO
	LISTA DE FIGURAS
	LISTA DE TABELAS
	LISTA DE SÍMBOLOS
	CAPÍTULO 1 - INTRODUÇÃO
	1.1 - O PERFIL DO PROBLEMA
	1.2 - CONTROLADORES ADAPTATIVOS
	1.3 - TÉCNICAS DE COMPENSAÇÃO DE ERRO APLICADAS AOS REGULADORES LINEARES
	1.4 - APÊNDICES FLEXÍVEIS EM SATÉLITES

	CAPÍTULO 2 - FUNDAMENTOS
	2.1 - INTRODUÇÃO
	2.2 - COLOCAÇÃO GERAL DO PROBLEMA DE CONTROLE ESTOCÁSTICO
	2.3 -  MODELOS DE AVALIAÇÃO E DE TRABALHO
	2.4 - TÉCNICAS PARA OBTENÇÃO DE MODELOS DE TRABALHO REDUZIDO
	2.5 - CONTROLADORES E FILTROS DE GANHO CONSTANTE

	CAPÍTULO 3 - TÉCNICA DE COMPENSAÇÃO DE ERRO ATRAVÉS DE UM CONTROLE ATIVO SOBRE O EFEITO ACUMULADO DO DESVIO DA MODELAGEM
	3.1 - INTRODUÇÃO
	3.2 - ESQUEMA DE COMPENSAÇÃO PROPOSTO
	3.3 - MODELOS DE ORDEM E ESTABILIZAÇÃO GLOBAL
	3.3.1 - INTRODUÇÃO
	3.3.2 - CONTROLE DO EFEITO DE DESVIO DA MODELAGEM
	3.3.3 - ESTABILIDADE GLOBAL

	3.4 - SISTEMAS DESCENTRALIZADOS

	CAPÍTULO 4 - APLICAÇÃO NUMÉRICA
	4.1 - INTRODUÇÃO
	4.2 - MODELOS DE AVALIAÇÃO E TRABALHO
	4.3 - AVALIAÇÃO NUMÉRICA
	4.3.1 - INTRODUÇÃO
	4.3.2 - CÁLCULOS DE GANHOS PARA FILTROS E CONTROLADORES
	4.3.3 - RESULTADOS

	4.4 - CONCLUSÕES

	CAPÍTULO 5 - CONSIDERAÇÕES FINAIS
	5.1- CONSIDERAÇÕES BÁSICAS
	5.2 - DESENVOLVIMETO FUTUROS

	REFERÊNCIAS BIBLIOGRÁFICAS

